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Retard : exemple classique

Modèles de type Strejć-Broïda pour la commande industrielle

� usage fréquent en génie des procédés

� approximation simple et générique 

� commande PID ? ... marche mal si T > τ 

� prédicteur de Smith (cf. cours M. Dambrine) ou « GPID » (cf. cours H. Mounier)

Exemple du GV LAGIS

T

chauffe
+

transfert thermique

Retard : autre exemple classique

... un grand classique des TP d’automatique (Feedback)

TT

PID ok (cf. cours L. Belkoura)

T



J.P. Richard, Ecole « La commande numérique des procédés industriels », Douz, Nov.2006

3

1) sujet à fort potentiel 

applicatif,
2) sujet déja ancien [Smith 1959],

mais aussi...

sujet de rechercherecherche

très contemporain

«         »«         »

nbre téléchargements webnbre téléchargements web

Plan du cours

- classification (et exemples 5, 6, 7...)

- problème de Cauchy

- commande

- petite bibliographie

- motivations

- 1er exemple (télé-op.) � notions de base (stabilité, état, dimension infinie)

- 2ème exemple : retard variable � contre-exemple

- 3ème exemple : échantillonnage � intérêt

- 4ème exemple : Networked Control System (maître-esclave via réseau)

Particularités

Généralités
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Much a do about delay ?

• problème appliqué (biblio : cf. Niculescu 01, Richard 03)

(ingénierie, télécom., temps réel, aéronautique, biologie, populations, etc.)

retard

• problème toujours ouvert dans de nombreux cas
(bouclage, retards variables, retards inconnus, identification, etc.)

• problème de dim. infinie «le plus simple» 
(équations fonctionnelles = cas particulier des EDP )

• problème à surprises
(dégradation/amélioration par ajout de retard, modèle d’échantillonnage, etc.)
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