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Retard : exemple classique

Modeles de type Strej¢-Broida pour la commande industrielle

» usage fréquent en génie des procédés

» approximation simple et générique
= commande PID ? ... marche malsi T'>T
= prédicteur de Smith (cf. cours M. Dambrine) ou « GPID » (cf. cours H. Mounier)
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Exemple du GV LAGIS

Retard : autre exemple classique

... un grand classique des TP d’automatique (Feedback)

T ~ 20.10 3sec,

T~ 1 sec.

(cf. cours L. Belkoura)




J.P. Richard, Ecole « La commande numérique des procédés industriels », Douz, Nov.2006

Available online at www.sciencedirect.com
sSciENCE DIRECT"® H
@ automatica

PERGAMON Automatica 39 (2003) 16671694

www.elsevier.com/locate/automatica

Time-delay systems: an overview of some recent
advances and open problems™

Jean-Pierre Richard

Ecole Centrale de Lille, LAIL |

BN automatica -5

1) Sulet a fort pOtentIel Awarded jointly by Elsevier Ltd Sdll’:rlveyp;rrlfe\ o Qatic Control (IFAC)
applicatif, VNS ‘,:‘Ji;Z.;LL.“;pe,‘,,u"ﬁ.‘iiﬁil'"i.?“‘..e‘,;’"‘ g
2) sujet déja ancien [Smith 1959], Susasiod

. . ¢¢| best paper published in the period 2002-2005
mais aussi... iE

Time Delay Systems: An overview of some recent advances and open problems
(Tbl. 39, No. 10, pp. 1667-1694)

This paper presents a comprehensive and tutorial survey of recent advances

sujet de recherche T/ N ek L
trés contemporain /“/..nbre téléchargementsweb

Elseviet Ltd Journal

Plan du cours

Particularités
motivations
1er exemple (télé-op.) > notions de base (stabilité, état, dimension infinie)
2¢me exemple : retard variable > contre-exemple
3¢me exemple : échantillonnage > intérét
4¢me exemple : Networked Control System (maitre-esclave via réseau)

Généralités
- classification (et exemples 5, 6, 7...)
- probléme de Cauchy

- petite bibliographie
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Much a do about delay ?

'
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probleme appliqué (iblio : cf. Niculescu 01, Richard 03)

probleme toujours ouvert dans de nombreux cas
(bouclage, retards variables, retards inconnus, identification, etc.)

probléme de dim. infinie «le plus simple»
(équations fonctionnelles = cas particulier des EDP )

probleme a surprises

(dégradation/amélioration par ajout de retard, modéle d’échantillonnage, etc.)




